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Nuevo variador de tamafio micro
de LS Industrial Systems

STARVERT iES5

Solucién éptima para el control de motores pequefios

0.1~0.4kW monofasico 200~230 Voltios
0.1~0.4kW trifasico 200~230 Voltios
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Automatizacién industrial

LS \ndustrial Systems

www.Isis.biz

Altas prestaciones
en un tamano reducido

El iE5 se adapta perfectamente a aplicaciones de baja potencia,

como maquinas de embalaje y envasado, cintas transportadoras, molinos, etc...

Tamano micro, mas pequeio Operacién y control simplificado” ==&

ElES es de tamafio micro, 15% mas pequefio en comparacion

La operacién es mas facil gracias a las 6 teclas y al potenciémetro
con el producto anterior.

giratorio. Ademas, un set reducido de 100 parametros simplifican
su programacion.

iES

—— Luzindicadora: edicion
—— Luz indicadora: en marcha
Luz indicadora: avance

Luz indicadora: retroceso

128mm

4\ WARNING
A
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Potenciometro giratorio

Ls i Tecla de marcha
(5] . /\ Tecla Stop/Reset
|- = \* ssmm Tecla SHFT: cambr\: ot grupos de programa
68mm yorup P
Tecla FUNC: cambia y almacena los valores de los parametros
SV002E5-1

Usar para cambios de c6digo y para aumentar el valor requerido en el parametro

Usar para cambios de cédigo y para disminuir el valor requerido en el parametro
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U}CJZQr 220V (monofasico) 220V (tritasico

/N WARNING

@RISK OF INJURY OR ELECTRIC SHOCK
READ T WAUAL AND FOLLOW THE SAFETY
MSTRUETIONS BEFORE U

o

| /\| RISK OF ELECTRIC SHOCK
BEFDRE |
ALLPGRER ARD WAT A LEAST oMMITES.
WRISK OF ELCTRIC SHOCK
SECURELY GROUNDIEARTH THE NVERTER.

C: Comunicaciones RS-485 disponible como opcional
-:Comunicaciones RS-485 no disponible

Tension de entrada BVt PeY
2: Trifdsica 220V

\J \J
LSV, \004)},iE5 1. )lC
A A A

% 1 Serie del variador LS Starvert

Interfaz de comunicaciones Modbus

Control PI ]

El Control Pl se utiliza por . .
Capacidad méaxima del motor (kW)

ejemplo, para controlar el nivel de
aceite, la temperatura y la presion
de planta o de proceso. Esta
funcién compara el valor progra-

- 2 La opcién de comunicaciones
Modbus permite controlar las
| unidades a través de PLC u

otros dispositivos externos.

(001:0.TkW ~004: 04kW)

Nombre de la serie del variador LS

-
Modbus-RTU Opcional

) E

mado en el variador con los

valores de sefiales medidas por

sensores. El control se realiza en

—~

forma proporcional e integral. = W
- Modelo del variador
Senal de control dual PNP, NPN ’ SV004iE5-1
INPUT 200 ~ 230V 1phase

El iE5 proporciona ambas 5.5A 50/60Hz
NPN sefiales de control PNP y NPN OUTPUT 0 ~INPUTV 3phase
. 2.5A 0.1~200Hz
de tal modo que es posible ! ) 0.5HP/0.4KW (D)
e e B B B VIR
{ fi — — .= en una unidad pueden ser
PNP tipo de sefial adopte el = = - . . 0010225100155
controlador externo. A ik il duplicados y copiados a otras
unidades mediante  esta LS Industrial Systems Co., Ltd. wade in korea
funcién.
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Especificacion de la tension de entrada

Tension de salida, corriente de salida nominal,
frecuencia, capacidad del variador

Cddigo de barras y nimero de serie

i

[
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Especificacion estandar .
B Especificacion basica
Modelo : Sv O] Es- 00 0011 0021 0041 0012 0022 0042
[ ) 4 ” ) 4 ”
Motor aplicable
kw 01 02 04 01 02 04
Capacidad nom. [kVA] 03 06 095 03 06 114
Corriente nominal [A] 08 14 25 08 16 30

Salida Nominal

Frequencia salida [Hz]

0~200[Hz

Tension de salida [V]

trifdsica 200 ~ 230V

Tension aplicable [V]

monofallsica 200 ~ 230 VAC (+10%)

\ tifasica 200~ 230 VAC (£10%)

Entrada nominal | Frecuencia de entrada [Hz] 50~60[Hz) (+5%)
Corriente nominal [A] 20 35 ‘ 55 ‘ 12 20 35
m Control B Operacion
Tipo de control Control V/F Método de El método de operacién puede ser seleccionado entre:
Resolucién de Comando digital :0.01Hz operacion teclado, bornera o comunicacion.
frecuencia Comando analgico: 0.06Hz (Max.fs:60Hz2) Selecconde | Métodoanalogico : 0~10(V), 0~20(mA), potenciometro
o frecuencia Método digital : Teclado
- Comando digital :
Precision dela . . 5 )
) 0.01% de frecuencia maxima de salida Funcion de o L ;
consignade o - Control PI, Subir-Bajar, operacién triflar (3 hilos)
) Comando analdgico : operacion
fieuenda 0.19%de frecuencia maxima d sali
1% de frecuencia maxima de salida NN/ PNP seleccionable
Tipo de control V/F V/F lineal, cuadrética, definida por el usuario i Operacion de avance/retroceso, reset, jog por impulsos,
Terminal
Capacidad de sobrecarga| 150%/ 1Min | frecuenciamultipa: i frenado de CCen modo
Incremento de Par Incremento de Par manual / automatico Entradal (5 puntos) Gl e il e e (Ll i s
elpaips frecuencia, operacion trifilar (3 hilos), disparo externo
El esténdar parala capacidad nominal es 220V. ‘"™ AyB, cambio a operacion general desde operacién Pl.
Nota 2) Latensién de salida méxima no supera la tensién de entrada y P4,P5 - o .
Comando analégico definicion de frecuencia,
la tension de salida puede definirse por debajo del nivel de la tensién de entrada, o X o
subir/bajar guardar frecuencia, suprimir.
Terminal Estado de operacion y fallo
multifuncién | (N).NQ CA250V debajo de 0,3Ay debajo de 30V CC 1A
Salida
Salida 0~10Vdc(debajo de 10mA): puede seleccionarse entre
analégica | frecuencia, corriente, tension, tension de CC

B Proteccion

B Condicion de operacion garantizada

Sobretension, baja tension, sobrecorriente, falla a tierra, EnfTiaiento Por corrente de aire

Bloqueo sobrecarga, sobrecalentamiento, Gabinete 1P20 (tipo abierto)
(Trip) sobrecarga de capacitores, pérdida de fase, Temperatura ambiente 210°C ~ 65°C

pérdida de consigna, falla de hardware Temperaturade proteccign | - 20°C ~ 65

Alarma Limitacion dindmica, sobrecarga. Humedad Por debajo del 90% HR (sin condensacion)
" - N

Pérdida de Menos de 15mseg : Operacion continuada (deberia estar HHtE R SR Por debajo de 1000m, 5,9m/seg? (06G)
alimentacion | dentro de la tensién de entrada nominal y la salida nominal) » : ) Ambiente libre de gas corrosivo, gas inflamable,
momentanea | Més de 15mseg : Operacién de rearranque automatico Condicin de instalacion vaporde acefte, polvo
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Cableado

Puente
@
McCB P P1 DCN
—Q0 R
Entrada de CA
(200~230v) —O S U
—0 O T v
G w

Tie_rra
() P1Valor por defecto de fabrica : Operacién de avance

() P2Valor por defecto de fbrica: Operacion de retroceso
Terminal de —

entrada —O

multifuncion

() P3Valor por defecto de fabrica :Parada de emergencia
() P4 Valor por defecto de fabrica :Reset por fallo

(O P5Valor por defecto de fabrica : Operacién en modo JOG
30A

30C
308

(O VR:Alimentacién 12V 100mA para frecuencia analégica

Nota 3)

() Vi:Entrada de frecuencia analdgica (tension o corriente)

() CM:Terminal comin

Nota2)  Salida analégica

o AM

CM

Terminal multifuncion de salida por relé
menos 250V CA,0,3A
30VCC 1A

J

Nota 1) “@” y “O" significan, respectivamente, el circuito principaly e circuito de control.

Conecte los terminales Ry S en uso monofésico.
La salida analégica es de 0 10V.
Tension o corriente para la consigna externa de velocidad.

Los terminales Py Pl parala inductancia de CC estan conectados en cortocircuito.
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Nuevo microvariador STARVERT /E5

Funcién de los bornes

WBLSLTLPLRLJIDCN LUV LWL

Bomne Nombre del borne Descripcion
RST Entrada de CA Conectar alimentacion CA trifésica
uvw Salida del variador Conectar motor CA trifasico
Circuito principal
P,P1 Conexion de la inductancia de CC Conexion de la inductancia de CC
G Tierra Terminal de conexion a tierra
Nota)  Conecte los terminales Ry S parala unidad monofésica
R1R2J1uB3. B4, JuB5 A, WAL AMLCM]|30A 308 |20C,
l _J ' l -IJ J I . ‘J’JJ CVIISUAIRSUE 1y
Clasificacion Bome Nombre del borne Descripcion
P1.P2LP3, Valor por defecto de fébrica: P1 (FX: operacion de avance)
o Terminal de entrada multifuncion P2 (RX: operacion de retroceso) P3 (EST : parada de emergencia)
P4,PS P4 (RST: Reset por fallo) P5 (operacion en modo JOG)
Senal d o
VR Alimentacion para potenciometro Alimentacién 12V 100mA para frecuencia analégica.
Al Ref. de frecuencia (Tension/Corriente) Senal de referencia de frecuencia CC 0~10V / 4~20mA.
w™ Terminal comun Senal de referencia de frecuencia y terminal comdn AM
Opciones: la frecuencia de salida, la corriente de salida o la tension de salida.
AM-CM Instrumento de medida Elvalor por defecto de fabrica es la frecuencia de salida.
Senal de salida La tension de salida méxima es 0~10V (menos de 10mA).
30A,30C, 308 Relé multifuncio La funcién de proteccion del variador bloquea la salida y envia una sefial utilizando
multifuncién
ele mutiunciol esta salida. Menora 250V CA/0,3Ay menora 30V CC1A.

Funcion del teclad

Clasificacion Pantalla Funcién Descripcion de la funcion
FWD Avance Luz indicadora de avance.
REV Retroceso Luz indicadora de retroceso.
LED SET Edicion/Seteo Luz indicadora de edicion de parametros.
- Marcha Laluz e?ﬁ apagada (.uando el var.iador esté en acel/desac y
encendida en operacion de velocidad normal.
A Tecla Subir Para cambiar de parametro o aumentar el valor.
v Tecla Bajar Para cambiar de pardmetro o disminuir el valor.

RUN

Teclade marcha | Parainiciar la operacion del variador.

STOP

Parada durante la operacion y

Parada/Reset
aradaiese de reseteo de fallos.

FUNC
TECLA

Teclade funcion | Paracambiar y almacenar los valores de los parametros.

SHFT

Para cambiar entre grupo y valor de parametro y permite

Tecla Shift
ecasi modificar la posicion del cursor.

PNP
! Poncimeto

Para cambiar la frecuencia de operacion.

Selector NPN/PNP Para conmutar entre los modos NPN o PNP.

Selector de

Interruptor para transformar las entradas analégicas en

corriente/tension senal de corriente o tension.

Inverter Starvert iE5 Series _ 09

B Diagrama del método de cambio entre

grupos

Los parametros de operacion del iE5 estan organizados en dos grupos:

Nombre del grupo Contenido

Parametros basicos para la operacion,
Grupo de operacion como consigna de frecuencia,
aceleracion/desaceleracion, tiempo, etc.

Grupo de programa | Pardmetros para funciones adicionales.

Nota) - La consigna de frecuencia comienza por el primer parametro del grupo de operacion.

Elvalor por i 0. Al modificar

o Sielusuario pulsa la tecla Shift posicionado en un parametro que no es el primero del grupo, se activa el
primer pardmetro del grupo. Si el usuario pulsa nuevamente la tecla Shift, cambia de grupo.

“oug) -G

Uy
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Nuevo microvariador STARVERT ¢E5

Cambios entre cada cédigoy g

B Cambios de pardmetros del grupo de operacion

nnn
[SyS N

@ Primer pardmetro 0.0 del grupo de operacion
@ Pulse la tecla Subir A

» Segundo parametro ACC del grupo de operacién
® Pulsela tecla Subir A

® Tercer parametro dEC del grupo de operacion
@ Mantenga pulsada la tecla Subir A

@ Ultimo parémetro drC del grupo de operacién
‘@ Pulse una vez més la tecla Subir A

@ Volver al primer pardmetro del grupo de operacion

@ Pulsando la tecla Bajar ¥ permite cambiar en la direccion inversa

B Edicién de la consigna de frecuencia en 30,05Hz en el grupo de operacién (operacién de teclado)

Operation group
i
Lt

B O

x3 Dxs- 3

o

@ Muestra la informacion del primer parametro

I g o 7171 eEltercerdigito se cambiaa 0
grupo de operacion L .
Loy o Pulse latech de funcion (FUNG) @ Introduzca 3 pulsando la tecla Subir A
e  Laluz de edicion esta apagada [}
— @ Puede cambiarse el nimero del segundo —
S0 demal 1T e puiselated de funcion (FUNG
- © Mantenga pulsada la tecla Subir A hasta =
que el nimero lleguea 5
© (/]
1 ® Pulse la tecla Shift o El valor de la izquierda 30.05 destella preguntando
Loy ® La posicion del cursor cambia si debe ser guardado
) alaizquierda @ Pulse a tecla de funcion (FUNC)
[4] (8] @ Laluz de edicion (SET) esté apagada
la ion del bi ® Se visualiza la frecuencia guardada después
arc | pf’“(""(, ‘el cursor cambia TIITC dequelaluzdejade destellar
Lt ; T'Z‘j’"'e’ a ateclashit VLt Z1 o El parémetro con el dato guardado se cancela pulsando
© Pulse dos veces atecla Shi Ia tecla Shift (SHIFT),la tecla Subir A
y luego la tecla Bajar ¥
Nota) El pard p ).

Inverter StarvertiE5 Series _ 11

Tabla de codigos de funcién

Nota 1)

B Grupo de operaciéon

” Rango de N Valorpordefecto | Cambiodemodo
Visor Funcién definicion Descripcion Sefibrica y
Establece la frecuencia de salida del variador.
Muestra la consigna de frecuencia durante la detencion y muestra la
§ § e T BT i6n;en el caso de operaciona
0.0 | Consigna defrecuencia 0~2000H2) iip e e e el e 00 o
La definicion de frecuencia no puede ser superior a la frecuencia
méxima (P16).
ACC | Tiempo de aceleracion 50 o
s - 0~6000(sec] | Tiempo ACC/dEC en cero en el caso de aceleracio 6n en miitipl
dEC | Tiempo de desaceleracion 100 o
0| Operacion utilizando a tecla RUN y la tecla STOP del teclado
q FX: Comando de operacin de avance
Modo Drive Operaciondesde | _RX: Comando de operacidn de retroceso
— 1 X
drv | (RUN/STOP) 0-3 o | stz FX: Operaciony comando de parada
RX: Seleccién de retroceso
3| Comunicacion: Opcién de comunicacin
0 i Programacion desde el teclado 1
Digital —
1 Programacion desde el teclado 2
Modo de
Fra | focuencia 0~4 2 Entrada del borne Al 0 X
3 Analégico Potenciémetro integrado
4 Opcién d i [¢)
st 1 oshopitlu aicima mcaerrgfd r@sapitlu m aicnelucesdifs
St2 | Frecuenciamultipaso2 0~2000H2] Programacion frecuencia multipaso 2 200 &)
St3) 3 ospopitlu m aicime mcaerrgf8r®sapitlu m aicnelucesFsjs O
CUr | Corriente de salida - Visualizacion de la corriente de salida - -
rPM_|  Nro de giros del motor Visualizacion del nimero de RPM del motor -
dCL | Tension del bus de CC del variador Visualizacion de la tension de CC en el interior del variador -
vOL | Tension desalida - Visualizacion de a tension de salida L 0 -
non | Visualzaciénde fallos Visualizaci6n del tipo de fallo, frecuencia, tensién y estado de funcién actual :
Si el modo Drive esta programado en 0, seleccionar la direccion de rotacion.
Seleccion de direccion —
ArC | o el motor Fr F__ | Operacién de avance P o
| Operacion de retroceso
B Grupo de programa
B Rango de P Valorpordefecto jiodemodo
Visor Funcién St Descripcion brica dirantelaoperaddn
PO | Satodecodigo 0~88 Programa el nimero de salto de cédigo 1 o
Almacena informacion sobre: tipo de fallo y frecuencia, corriente,
P1 Historico defallo 1 acel/desac y condicion de parada de fallo non B
El Gitimo fallo se guarda como histsrico de fallo 1.
P2 | Historicodefallo2 - non -
P3| Historicodefallo3 non -
P4 | Bormar histdrico de fallo 0~1 Borra el historico de fallos P1 ~ P3 0 o
P 0 Se permite el giro en ambos sentidos.
Prohibicion de giro —
P5 | e Retroceso 0~2 1 Se prohibe el giro en avance. 0 X
2 Se prohibe el giro en retroceso.
P6 | Patrén de aceleracion 01 0 Funcion de patrén lineal 0 M
P7 | Patrén de desaceleracion 1 Funcion de patrén en forma de S
0 Parada con desaceleracion
P8 | Seleccion delmodo de parada 0~2 1 Parada con frenado de CC 0 X
2 Parada con funcionamiento libre
. Frecuencia de arranque de frenado de CC.
Frecuencia de
PO | foradodeCC 01~600H2 La frecuencia de frenado de CC no puede definirse por debajo de la 50 X
frecuencia de arranque P18.

Nota

Se visualiza solamente cuando P8 esta programado en 1 (parada de frenado de CC)
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Nota

Tabla de codigos de funcién

B Grupo de programa

- Tango de e Vorporddedo | Cambodemods
o Visor Funcién definicion Descripcion ‘SbRbrica dirantelaoperadn
Tiempo de espera « A valor P9, el variador i 6 I tiempo.
P10 | Gelfrenado de CC 0-80ksed | ogramado, antes de iniciar el frenado de CC. @l 3
, Corriente continua que circula al motor.
P11 | Tensicn de frenado de CC O~2008 | gl eséncaresa corrente nominal del motor (P43). 0 x
P12 | Teempodefrenadode CC 0-60fed | Eltiempo que circula CCal motor 0 X
Tension de arranque del d I motorantes q
P13 | frenado de cc =208 | Corrente nominaldel motor (P43) * x
P14 | Tempodearanque N )
Tiempo de aang 0~60fied | Tiempoque ircul la CCal motor antes que éste acelre, 0 X
- Determina lafrecuencia de la operacion por impulsos(JOG), o
P15 | Frecuenda deimpulsos (J0G) 0=200H ||, frecuencia o puede programarse en un valor superior a a frecuencia méxima (P16). 100
Determina el limite superior delafrecuencia.
P16 | Frecuenciaméxima 40~200Hd | @ Nota : Unavez que se cambia el valor de frecuencia maxima, 600 X
todoslos val ! cambian
aesta i
Lafrecuenci ala ual el variador envia
P17 Frecuencia base 30~200[Hz] N 600 X
sutensién nominalal motor.
P18 | Frecuenca de aranque 07~10F | Limite nfrior de a frecuencia 05 X
6 0| incremento de torque manual.
pro | Scleccionde o [ q D . N
incremento de torque 1| Incremento de torque automatico,
Incremento de torque en Elvalor d
P20 | o eracién de avance ot basado en a tensién de salida mixima, 5 X
Incremento de torque en El valor 3
P21 ‘operacion de retroceso 0~150%] basado en la tension de salida maxima. 5 x
P22 Patron V/F 0~1 0 ‘ Lineal 0 X
atron -
1| Cuadritico
P23 | Austedelatensiondesaida | 40-110B4 | Ajuste de atension de saica, basadoeen un [ deentrad 00 X
poa | Seleciondeinterrpcion o Cort delasaida devariador n caso de sobrecarga ; -
por sobrecarga | I
Nivel defallo Determina a cantidad d basad jed
P25 | oorsobrecarga S0-20004 | 1, corrente nominal del motor (P43). 180 ©
Tiempo de retardo del N i variador cotala salca, il nivel d I corente programado en P25
P26 | 1o porsobrecarga 0~605ed | jrcuta durante un tiempo mayor l programado. @ @
Determina la funcionalidad de la limitacion
dindmica de corente.
ol Duante Durnte  Dupante
Prog. la
b2 b1 b0
Jeccion dela ’ - - .
Seleccion de la limitacion
P27 | Ginamica de corente o7 ! v 0 %
2 - v B
3 - v v
1 v B
5 v - v
6 v v N
7 v v v
) ) Determina la cantidad de corrente necesaria para actvr lafuncien
pog | Nveldecorientedela M ermina a cant " oac ) 0 «
28 | imitacion dinimica
delmotor (P43),
Guardar frecuencia Selecclona si e guarda a frecuencia durante la operacion subibajar.
P29 | qbir/Bajar 0-1 i i irfBajar (°30). 0 x
P30 | Frecuenci SubiBaar = : 000
Cuandose habiltaa operacion del equipo, primeramente funciona frecuencia
P31 Frecuencia de intervalo 01200 de intervalo (Dwell) durante el tiempo P32. o s0 M
(Dwel) Elvalor Dwellse puede programar entre P16 (e )
(frecuencia de arranque)
P32_| Tiempo deintervalo well 0-105e0__|_ Definicin del tiempo de a operacion dea funcion nterval (Dwell. 00 X

1 (pe Q)
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Tabla de cédigos de funcién

B Grupo de programa

n o Rango de P Valor pordefecto | Cambodemodo
Visor Funcién P Descripcion Uiibiica _|durante s operacén
Func, | Deteccién de pue Deteccion Detecdion
atierradurante el en fase enfase
Set ionamiento(GCY) | deentrada (Col) | _de salida (Pot)
bit2 bit1 B0
G . . .
pag | Deteccion delfallo 0~7bid 7 g 0 o
porel operador > -
3 v v
4 v
5 v v
6 v v
7 v v v
P34 e activa cuando DRV se programaen 1 02,
Seleccion de marcha ;
Paa | oo 0-1 I motorse acelera cuands oRX enONy 0 "
elvariador se encuentra energizado.
P34se activa cuando d 102 (RUNISTOP por de control
Rearranque e - dicion de fallo cuand
P: 0~1 ) 0 o
& || e RX 0 FX se encuentran en ON.
resetear fallo
Mientras el motor esta girando,esta funcién previente losfallos probables.
Func|  puestaen Rearranque después Operacién Aceleraci
machaen | defallodealimenta- | despuésde e
ON(P34) cigninstantineo fallo P35) noma
Prog.
bit3 bit2 bit1 bit0
0 N B . -
1 - - - v
2 - - v B
3 . B v v
N . 4 - v - -
pag | Seleccion debusqueda 0~15bi] o o
develocidad 5 - v - v
6 - v v -
7 - v v v
8 v - - -
B v B B v
10 v - v -
i v - v v
B v v B B
13 v v - v
14 v v v -
15 v v v v
Nivel de corrente de Limitala canti i funcion de bisqueda de velocidad basada en
. ~200 (%] - 100 (o]
P37 | biisqueda de velocidad 80~2001%1 | orriente nominal el motor (°43) 0
Definicion del ndmero de veces que el variador
después de un all.
Silos flk | ndmero de veces definido,la unidad
Nimero de intentos de automiticamente.
P38 | | manque automitico 0~10 Lafuncién se encuentra activa cuando (drv) se encuentra programadoen 1 o en 2. 0 o
Norearranca con as sig. funciones de proteccién: Ot L St HWt.
Tiempo de espera paral empogq del
P39 | reamanque automético 0~60sedl |1 ranque automatico, 10 °
P40 | Seleccion de capacidad delmotor | 0.1~ 04[KW] | Selecciona a potencia del motor  utiza, “Nota 2 X
P41_|_Nimero de polosdel motor 2-12 Jecciona el nimero de pol yafecta el valor I grupold 4 X

Nota 2 Elvalor inicial de P40 se define para la capacidad dela unidad.
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Tabla de cédigos de funcion

B Grupo de programa

i Fango de i Valor por defecto | Cambio de modo
Visor Funcién definicion Descripcion T Bica . |durante  aperacién
Compensacin por Ingresel i 3
P42 | fesbalamiento 0-10M | onverticaa frecuencia. X
P43_| Corriente nominal del motor 00~255[A | Ing inal del motor sefalada en a p x
Corriente del motor g del motor, gi nominal, )
P44 | ncaga 00-25500 | g1 carga aplicaca. *
" . Cuanto mayor es el valor de portadora definido, menor es el uido en el motor .
pag | Seecdindeficenca 1~ t0kHd e " de pérdid 3 [}
) 0 [ ControlVFF
pag | Scleccndel 0~2 1| Control de compensacion de resbalamiento 0 x
modo de control
2| ControlPl
P47_| GananciaP de control Pl 0~9%9906 | ) selcontiolpl 3000 S
P48 | Tiempol de control PI 0.1-3205e 0 [S)
P50 | GanandiaF decontrol Pl 0~99991%) | Ganancia hacia adelante del control PI 00 S
P51 | Limite superior defrecuenciaPl | 0.1~200(Hz] | Limitala frecuencia de slida mediante el control P, 600 o
- Elvalor definido puede estar entre [a frecuencia maxima (P16)
P52 | LimiteinferiordefrecuenciaPl | 0.1~200(Hz] | yla frecuenciade arranque (18). 50 °
Selecciona i 1 displ ca tension.
0| Frecuencia de operacion
1| Tiempodeaceleracion
3 -
3| Método defuncionamiento
4| Metodo defrecuencia
Selecciénde 5| Frecuendamultipaso
visualizacion en el 6 | Frecuenciamultipaso2
P53 | display conelvariador 01 7| Frecuendiamultipaso3 0 °
energizado 8 | Corrente desalida (Cur)
9 | Rpmdelmotor
10| Tensién de CC del variador
11| Seleccién de visualizacion por el usuario (vOL)
12_| Displaydefallol
13| Sentidode giro del motor
14 Salida de corriente
15| Rpm del motor
Ganancia del nimero Muestra el nimero de rpm del motor, afectado por la relacién de
P54 | e rpm del motor 1100086 | nsmisien da en %), Es p con el codigo (PM) 100
P55 | Cie deflempodefitio 0~99%9 Ajuste dela respuesta de entrada analogica. 10
) dels da analé porcentaje
P56 | EntradaminimadeAllvolicon | 0~100%] | ot 0 o
Entrada minima correspondiente . et 2l
PS7 |, afrecuencia Al =) i L ©
P58 | Entradaméximade Al 0-1005%] dela entrada anal 100 o
de laentradatotal.
Frecuencia correspondiente ala o entracs »
P59 | mixima Al 0~200[Ha) méximo. 600
P60 | Cte.detiempodelfiltro para pot. 0~9999 Determina | delaft d da del 10
pet | Vaor 0~100[%) inalas rpm dela entrads 0
integrado delaentrada maxima
Frecuencia correspondiente
- Jami de entradad
P62 | entradade potendémetro 0~2000H | Fi 00 o
Valor méximo de entrada de i
P83 | notenciémetro O=EIE] dela entrada total (%). 3 ©
poq | FECCmespondentealentada) o011 | frecuencrldonadaconlaseal deenrada mivima 600 o
de potenciometro . .
Seleccion de criterios O || Eeseiedy
P65 | paralapérdida deseral 0~2 1| Activado por debajo de a mitad del valor efinido 0 o
deentrada anal6gica 2| Activado por debajo del valor definido

Nota 3

Todos los valores de P42 y P44 se modifican para adoptar la capacidad del motor P40,
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Tabla de cédigos de funcién

B Grupo de programa

Visor Funcion m,gﬁ Descripcion SR d&;",.;‘ﬁ‘.’ad;p'e",:ﬂ.‘zn
peg | Entadamulifuncen 0| Comando de operacion de avance (FX) . °
configurable P1 1| Comando de operacién de retroceso (RX)
pe7 | Enadamuitiuncien 5| Parada de emergenca (EST - Disparo por paradade emergencil: Corte , °
configurable P2 temporal de salida.
P68 Entrada multifuncion 3 Reset defallo (RST) _ ) o
configurable P3 4| Comando de operacién por impulsos 0G)
Entrada multfuncion 5 | Frecuenciamultipaso- baja
P69 configurable P4 6 Frecuencia multipaso - alta 3 o
7 -
8
9
10
11| Frenado por inyeccién de CC durante el paro
0~24 2
13
® | -
P70 Entrada multifuncion 15 Funcidn de operacion Subir frecuencia 4 °
configurable P5 6 | subirbajar Bajar frecuencia
17| Operaciéntiflar (3 hilos).
18| Entrada de sefil de allo extemo: contacto A (EIA).
19 Entrada de sefal de fallo externo : contacto B (EIB).
20| Cambio el modo de operaci6n de Pl a operacién normal (V/F).
21
2 & ol de entrada anal
B | Aceleracion/
24 | Inicio de guardar frecuencia subir/bajar.
pyy | Visulzacion deestado B4 | em | B2 | BT | BmM
del borne de entrada s P P3 | R | m
o | | 1| conomams st s | o
alida 10V
o - 0| Frecuendiade salida Frecuencia méxima
P73 Zz'f::“’:j:;‘faﬁ’g':ffu'ac'°" 0-3 1| Corriente de salida 150% 0 o
2| Tensiondesalida 28
3| Tensionde CCdel bus del variador | 400V CC
P74 | Niveldeajuste de salida analogica | 10~2000%] Enbasea 10V, 100
P75 | Detector del nivel de Frecuencia Usado cuando la funcién del terminl de saida de relé (P77) 300 I}
Ancho debanda de detector || 0-200M | estacefnidaen0-4
P76 | e frecuenca No puede ser programado por encima de a frecuencia méxima (P16). 00 1)
o [ foT1
1 [ For2
2 | 13
3 | foT4
4| TS
s |-
6 | Sobrecarga del variador (1OLt)
7| Detencion del motor (STALL)
Seleccion de funcion 3 | Fallopor o
P77 | delrelémultfuncién 0~17 : 7 o
e 9| Fallo por bajatension (LVe)
10 i ntilador de enfr (OHY)
11| Pérdidade consigna
2 T ———
13| Durantela parada
14 | D i
15| Durantelabisqueda de velocidad
16| Tiempo de espera para lasefialde puesta en marcha
17_ | Seleccién de salida por fallo
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B Grupo de programa

Nuevo microvariador STARVERT /E5

Protecciones

e . Display Protecciones Descripciones
Visor Funcién angol Descripcion e L0 | e | =
definicion Fonc = . = Ci ,’__,’ ,‘_ ,’: Sobrecorriente Elvariador deja de funcionar cuando la corriente de salida supera en mas de 200% la corriente nominal del variador.
nimero de ntentos
ORI dlinto e Laklecy -~ Lasalida de a unidad se deshabilita cuando se produce un fallo e fuga de corriente a tierra y si el valor de dicha fuga
Prog, (P38) baja tensién OFE Fallo de fuga de corriente o ) P 9 4 9
5 Tl o atierra supera los valores nominales internos del equipo.
] : = : . . p o . . L
5 m i ,—& Fallo de fugad - La salida del variador se deshabilita cuando se prodi la salida de c te debido a una situacion
) ‘ ) - = allo de fuga de corriente . L .
P78 Seleccion de salida de fallo 0~7[bit) = - " - 2 o L atierra 9 anormal como un fallo a tierra durante el funcionamiento y a uno de los U,V,W le llega una corriente muy elevada.
3 - v v X N - i N i
— =T Sila corriente de salida del variador supera el 150% de la corriente nominal durante mas de un minuto,
4 v - 1 Sobrecarga del . o . " . .
5 v v == variador la salida se deshabilita. El tiempo de proteccion se acorta al aumentar la corriente de salida.
6 v v = 4 P 5 B 5 , , g
= M v m E ,‘_ 'E Fallo por sobrecarga Elvariador se deshabilita cuando su corriente de salida supera el 150% de su corriente nominal durante més de 1 min.
P79 | Nimerodevariador 1~250 A RS-485 ! o Sobrecalentamiento del El variador se deshabilita cuando se sobrecalienta debido a un fallo del sistema de ventilacion, cuando existe algin
5 ] variador tipo de obstruccion en el sistema de ventilacion, o cuando la temperatura ambiente es muy elevada.
pgo | Veloddd 0~2 Pe 2 o
de comunicacién 1 4800 [bps] . " L L . "
2 9600 (ops] El variador se deshabilita en el caso de pérdida de una fase en el producto trifésico o si el nivel de fluctuacion de la
E oL E:S:ic;)rvga de tension del Bus de CC se incrementa al agotarse el capacitor principal. El tiempo de deteccién de
Seleccién del control (Se imPIT . " ; ; RS-485 sobrecarga del capacitor puede variar segun la corriente de salida.
[potenciometro) o de RS-
gy | demarchacuando 02 0 ° ——
se pierde la consigna 0 i T terior a la pérdida d POE Pérdida de la fase de salida El variador se deshabilita cuando falta una o més fases de salida (U, V, W).
defrecuencia T TP — —
2 Desaceleracion hasta la parada. - El variador se deshabilita si la tension en el bus de CC del ircuito principal es mayor a 400V, cuando el motor
Tiempo de espera trasla si . iy Sobretension desacelera. También puede ocurrir ante una subida de tension generada por el sistema de alimentacion.
P82 | pérdida de consigna de 01~1200sed] | deespera,antela pérdida de la misma, 10
frecuencia el variador
pag | Tempodeesperade 2-toomg | el ion RS-485, definicion del tiempo de espey s
comunicacién hasta la préxima salida TX después de la seial TX. ,’_ In] [: Baja tension El variador detiene su salida cuando la tension del circuito principal de la unidad cae por debajo de 180V .
Elbit de paridad d ek P
Bit de paridad Bit Paro
peq | Austedelbitde 0~3 0 - 1bit Paro 0 E t ,D Fallo al guardar pardmetro Se visualiza cuando los pardmetros programados por el usuario no son guardados en memoria.
paridad/Paro 1 - 2bit Paro
2 Paridad impar 1bitParo
3 Paridad par 1bit Paro Se visualiza con fallo en el funcionamiento de la CPU 0 el SO.
Para resetear L Puede no resetearse con las teclas STOP/RST del teclado o con la terminal de reposicion.
0 N H Fallo de hardware ) . ) )
Pes a a 03 ; . oo e 0 -= del variador Vuelva a intentar después de haber detenido completamente el variador y haberlo desconectado de
eseteo de parametros - eseteo de los parametros de los 2 grupos. x R .
2| Reseteo delos parametros del grupo de operacion. la alimentacién.
3 Reseteo de los parametros del grupo de programa.
A L fai para prohibir el La salida de la unidad se deshabilita cuando el terminal EST estd activado. Se utiliza como paro de emergencia.
P86 Registro de contrasefia 0~FFFF 0 o} érdid: té ? ’
~| 3 3 — Pérdida instantanea 3 a " :
i DS Do el ESE p—— Precaucion: Con la senal FX o RX de comando de operacion de terminal en “ON’,
hibicién de cambi 5 e alimentacion
. . La"umse mediante a contrasefia Pse) P si el terminal EST se desactiva el variador comenzara a funcionar normalmente.
paz | Prohibiconde cambio - o °
de parémetros UL (Desbloguean permite el cambio de pa : - - N
L Bloguean) | Se rohibe el cambiode parametos Contacto de sefial de fallo Cuando el borne d da (P66~P70) esta do en niimero 18, fallo de la sefial externa
Muestra a versién de software del variador. externo, entrada A de entrada: A, el variador detiene su salida.
P88 Version de software - N B - x
Consulte la version del manual.

Contacto de sefial de fallo
extemo, entrada B

Cuando el borne d da (P66~P70) esta
de entrada B, el variador detiene su salida.

nimero 19, fallo de la sefal externa

Pérdida de la consigna
de frecuencia

Muestra el estado de fallo de la consigna de frecuencia. En el caso de la operacion desde la entrada analégica
(0~10V),0~20mA o desde la opcion (RS485), sin asignar ninguna seal de operacion, esté se realizara de
de acuerdo al método configurado en P81.
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.z . L ] | Bla |
n 5 o o o arz e
Evaluacion y solucion de problemas n " Especificaciones de los dispositivos periféricos
Protecciones | Causa del fallo | Solucion B Normas MCCB y MC
A\, Estefallo causado por puede dafar las piezas del tor de potencia interno de la unidad, Capacidad de la unidad S1sU(BcCcm S1s (B cLe SIS L(cC M
PRECAUCION: de modo tal que es necesario corregir primero la razén de la sobrecorriente y luego arrancar la operacion. B ) { ) { ) |
001iES-1 5A 5A GMC9 A
® Eltiempo de acel/desac es demasiado corto comparado con * Aumente el tiempo de acel/desac. 002iE5-1 10A 10A GMC-12 9A
lainercia de carga (GD2). -
mr ',: * La carga es mayor que la corriente nominal del variador. * Reemplace por un variador de mayor capacidad. 004iE5-1 b 3 15A b 3 105‘\ a GMC18 13A
S o Elvariador regenera debidoal tipo de carga. ol perar después de p I motor o use 001552 3 T GMC9 A
Sobrecorriente lafuncion de bisqueda de velocidad (P36) .
* Cortocircuitoaa salida o fallo de fuga de corriente  terra, © Revise el cableado de salda. 002iE52 SA SA GMC9 £
 Elfrenad anico del motor funciona d iado rapido. ® Revise el freno mecénico. 004iE5-2 10A 10A GMC-12 9
OFE LI | » Ecbledesalidadel variador estd enfalloa terra. « Revise el cableado de s bornes de salida.
Fallo de fuga de corriente * Laaislacion del motor esté dafiada debido al calor.  Reemplace el motor.
atierra
] oL o 4 4
[N [y * La carga es mayor que la nominal del motor. * Use un motor y un variador de mayor capacidad o reduzca la carga.
Sobrecarga Fallo  Elvalor de incremento de torque es demasiado grande. * Reduzca el valor de incremento de torque (Torque Boost).
del variador _por sobrecarga
171N * Fallo del sistema de enfriamiento. * Revise las ventilaciones/disipador. " EspeC|ﬁcaC|ones, fusibles e inductancias
urc © Lavida (til del ventilador de enfriamiento terminé. © Reemplace el ventilador de enfriamiento. a A q N "
reclntari . Alta e e Capacidad de la unidad Fusible de entrada de CA Inductancia de CA Inductancia de CC
001iE5-1 5A 42mH,35A 10mH, 3A
o Pérdida de una fase en equipo trifésico.  Revise el cableado de alimentacion de entrada. 002iE5-1 5A 42mH,35A 10mH, 3A
L' BL ® Revisela alimentacion de entrada. p
S o Lavida til del capacitor interno esté agotada. ® Puede ser necesario hacer un reemplazo; 004iE5-1 10A 5.1mH,54A 7mH,5A
consulte con el servicio de ventas. 001iE52 5A 42mH,35A 10mH, 3A
002iE52 5A 42mH,35A 10mH,3A
’U‘_’,’: * Fallo de contactor magnético de la parte de salida. * Revise el contactor magnético de la parte de salida. -
Pérdida de fase de salida | ® Fallo de cableado/conexionado de salida. « Revise el cableado/conexionado de la parte de salida. 004iE52 SA 42mH,35A 7mH,5A
* Eltiempo de desac. es demasiad parado con 5 o
Bu b lainercia de carga (GD2).  Aumente el tiempo de desaceleracion.
Sobretension © Hay carga regenerativa enla salida del variador. * Reduzca la tension de acuerdo a la capacidad nominal del equipo.
* Latension de linea es muy elevada.
, . * Latension es muy baja. * Comprobarla tension de la linea.
L * Hay cargas muy elevadas en la linea eléctrica que alimenta al * Ajustarla capacidad de la linea de acuerdo con su carga.
Bajatension variador (p.ej. soldadora eléctrica).

* Fallo de contactor magnético de parte de potencia.

 Reemplace el contactor electronico.

Fallo de contactoexterno | * Losb P66~P70) estén 18
le entrada A. (fallo externo A) 6 19 (fallo externo B) si estan en “ON" o Eiminar la causa de fallo en el circuito conectadoal
": ": ":’ se visualizan mensajes de fallo. oGl e e,
Fallo de contacto externo
deentrada B.
P ,'_  Nollega la consigna de frecuencia al borne Al. * Revise el cableado y el nivel de referencia de frecuencia

Pérdida de la consigna
de frecuencia

* La consigna de comunicacion esté cortada.

deAl.
® Revise el cable de comunicacion, el estado dela lineay el
funcionamiento del dispositivo maestro.

EEP HLE

Fallo al guardar parametro

Fallo de hardware

* Después de la actualizacion del software, cuando se conecta la
alimentacion por primera vez se visualizan estos mensajes.
En este caso, apague primero y luego vuelva a dar alimentacion.
Esta operacion es normal después de una actualizacion del software.
* Siel problema persiste, contacte al servicio técnico.
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Dimensiones

i

Medida 001iE5-1 002iE5-1 004iE5-1 001iE5-2 002iE5-2 004iE5-2
w 68 68 68 68 68 68
H 128 128 128 128 128 128
D 85 85 15 85 85 15
H1 124 124 124 124 124 124
w1 64 64 64 64 64 64
] 42 42 42 42 42 42

Nota) Usar boton M4 en el caso de instalar esta unidad en paneles.
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* Para su seguridad lea detenidamente el manual del suario antes de operar el equipo.
» Contacte al sevicio autorizado més préximo para cualquier revision, reparacion o ajuste.

= Contacte un técnico de servicio calficado cuando necesite hacer mantenimiento.
iNo desarme ni repare por su cuental

Instrucciones de seguridad | . 1odo trabajo de mantenimiento e inspeccion debe ser realizado por personal experimentado.

TISA TRANSMISIONES INDUSTRIALES S.A.
AV.EVA PERON 611, TEMPERLEY
BUENOS AIRES, ARGENTINA

Teléfono: (011) 4392-1749/2205-1424

E-Mail: info@tisatransmisiones.com.ar
www.tisatransmisiones.com.ar




